Tabella II
	Grandezza
	Simbolo
	Posizione
	Dimensioni
	Unità di misura
	Simbolo
	Formule

	Ammettenza dinamica
	AD
	Tav. II  1C
	[M L-1 T]
	
	
	

	Azione
	A; h
	  Tav. II  3F
	[M L2 T-1]
	joule s
	J s
	h = m  c

	Calore
	Q ; En
	  Tav. II  4F
	[M L2 T-2]
	joule
	J
	Q = k T

	Carica dinamica
	m ;CaD
	  Tav. II  2D
	[M]
	kg
	kg
	

	​Corrente dinamica
	ID
	  Tav. II  3D
	[M T-1]
	Kg / s
	
	ID = m / t

	Costante di torsione
	k
	  Tav. II  3F
	[M L2 T-2] 
	
	
	??

	– attrattiva cinetica
	KAC
	Tav. II  4E
	[M L T-2]
	
	
	

	Densità (massa specifica) 
	δ; 
	Tav. II  2A
	[M L-3] 
	Kg /m3
	
	= m / vol

	– di energia volumica
	En
	Tav. II  4C
	[M L-1 T-2] 
	j / m3
	
	En = En / vol

	– di flusso termico
	JT
	Tav. II  5D
	[M T-3] 
	W / m2
	
	JT = Pn / 2

	Emissività integrale
	ei
	Tav. II  5D
	[M T-3] 
	W / m
	
	ei = Pn / 2

	– specifica
	eν
	Tav. II  4D
	[M T-2] 
	N / m
	
	eν = En / 2

	Energia
	En; W
	Tav. II  4F
	[M L2 T-2]
	joule
	J
	En = m c2

	– raggiante
	Wλ
	Tav. II  4F
	[M L2 T-2] 
	joule
	J
	

	Entalpia
	H
	Tav. II  4F
	[M L2 T-2] 
	joule
	J
	

	Flusso dinamico
	q
	Tav. II  3E
	[M L T-1]
	N s
	N s
	q = m c

	– energetico
	Φθ
	Tav. II  4F
	[M L2 T-2] 
	joule
	joule
	Φθ = m c2

	Forza
	F; f
	Tav. II  4E
	[M L T-2] 
	newton
	N
	F = m a

	Impedenza meccanica
	zm
	Tav. II  3D
	[M T-1]
	Kg /s
	
	zm=m c / 

	Impulso
	q; I
	Tav. II  3E
	[M LT-1]
	N s
	
	I = F t

	– angolare
	J
	Tav. II  3F
	[M L2 T-1] 
	Joule s
	j s
	J = m  c

	Inertanza
	Ma
	  Tav. II   ??
	[M L-4] 
	Fuori tavola
	
	

	– energetica o potenza
	P
	Tav. II  5F
	[M L2 T-3] 
	
	
	

	Irradiamento o radianza
	E
	Tav. II  5D
	[M T-3] 
	
	
	

	Lavoro
	W; L
	Tav. II  4F
	[M L2 T-2] 
	joule
	J
	

	Massa
	M; m
	Tav. II  2D
	[M]
	kilogrammo
	kg
	

	– volumica
	δ
	Tav. II  5D
	[M L-3] 
	
	kg/m3
	

	Modulo di comprimibilità
	χ
	Tav. II  4C
	[M L-1 T-2] 
	
	
	

	– – Coulomb
	G
	Tav. II  4C
	[M L-1 T-2] 
	
	
	

	– – flessione
	Ef
	Tav. II  4C
	[M L-1T-2] 
	
	
	

	– – scorrimento
	Es
	Tav. II  4C
	[M L-1T-2] 
	
	
	

	– – torsione
	Et
	Tav. II  4C
	[M L-1 T-2] 
	
	
	

	Modulo di Young
	E
	Tav. II  4C
	[M L-1T-2] 
	
	
	

	Momento angolare
	P
	Tav. II  3F
	[M L2 T-1]
	
	
	

	– d’inerzia
	I
	Tav. II  2F
	[M L2] 
	
	
	

	– meccanico (di una forza)
	M
	Tav. II  4F
	[M L2 T-2] 
	
	
	

	Peso
	P
	Tav. II  4E
	[M L T-2] 
	newton
	N
	

	– specifico
	ν;  ps
	Tav. II  4B
	[M L-2 T-2] 
	Newton / metro3
	N / m3
	

	Portata di massa
	P; Qm
	Tav. II  3D
	[M T-1]
	
	kg/s
	

	– ponderale
	Qn
	Tav. II  5E
	[M L T-3] 
	
	
	

	Potenza
	P
	Tav. II  5F
	[M L2 T-3] 
	watt
	W
	

	Pressione
	p
	Tav. II  4C
	[M L-1 T-2] 
	pascal
	Pa
	

	Prevalenza
	h
	Tav. II  3F
	[L]
	
	
	???

	Quantità di moto
	q
	Tav. II  3E
	[M L T-1]
	
	
	

	Radianza
	L
	Tav. II  5E
	[M L T-3]
	
	
	

	Reattanza  meccanica
	xm
	Tav. II  3D
	[M T-1]
	
	
	

	Resilienza
	r
	Tav. II  4D
	[M T-2 ]
	
	
	

	Resistenza cinet. o meccanica
	rm
	Tav. II  3D
	[M T-1]
	
	
	

	Resistività cinet. o meccanica
	
	Tav. II  3E
	[M L T-1]
	
	
	

	Resistività di una molla
	k
	Tav. II  3F
	[M T-2] 
	
	
	

	Sforzo di taglio
	τ
	Tav. II  3F
	[M L-1T-2] 
	
	
	

	– normale
	σ
	Tav. II  3F
	[M L-1T-2] 
	
	
	

	Tensione di vapore
	p ; τ
	Tav. II 3F
	[M L-1 T-2] 
	
	
	

	– superficiale
	τs
	Tav. II 4D
	[M T-2] 
	
	
	

	– tangenziale
	τt
	Tav. II 4C
	[M L-1 T-2] 
	
	
	

	Vettore di Poynting
	S
	Tav. II 5D
	[M T- 3]
	
	
	

	– dinamica
	; ηd
	Tav. II 3C
	[M L-1T-1]
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	
	


