TABELLA SISTEMA ASSOLUTO DI GRANDEZZE (SAG)

SIMBOLO E DIMENSIONI DELLE GRANDEZZE FISICHE

	Grandezza
	Simbolo
	Posizione
	Dimensioni
	Unità di misura
	Simbolo

	Accelerazione lineare
	a; g
	    Tav. I          5E
	[L T-2]
	m/sec2
	m/sec2

	– angolare
	aa;  
	 Tav. I           5D
	[T-2]
	1/sec2
	1/sec2

	– areica o areolare 
	Ä
	    Tav. I           5F
	[L2 T-2]
	m2/sec2
	m2/sec2

	Affollamento
	N
	    Tav. I          2A
	[L-3]
	m-3
	-3

	Ammettenza cinematica
	AC
	    Tav. III       1D
	[M-1 T]
	sec/m
	sec/m

	– dinamica
	AD
	    Tav. II         2C
	[M L-2 T]
	
	

	–elettrica
	Y
	    Tav. IX        1B
	[M-1 Q2 L-2 T]
	siemens
	S

	– termica
	AT
	    Tav. VIII     1E
	[M Q-2T]
	
	

	Azione
	A; h
	    Tav. II         3F 
	[M L2 T-1]
	Joule secondo
	

	Calore
	Q
	    Tav. II         4F
	[M L2 T-2]
	joule
	J

	– latente
	cl
	    Tav. I           5F
	[L2 T-2]
	m2/sec2
	v2

	– specifico
	cs
	    Tav.V          2E
	[Q-1 L] 
	Joule/kg kelvin
	J / kg K

	Cammino libero medio
	l; λ
	    Tav. I          3E
	[L]
	metro
	m

	Capacità cinetica
	CC
	    Tav. III        0D
	[M-1 T2] 
	
	

	– dinamica
	CD
	    Tav. II         0B
	[M L-2T2]
	
	

	– elettrica 
	C ; Ce
	    Tav. IX        0B
	[M-1 Q2 L-2 T2] 
	farad
	F

	– termica 
	Qθ
	   Tav. VIII      0D
	[M Q-2 T2]
	
	

	Carica cinetica
	CaC
	   Tav. I           3E
	[L]
	
	

	– dinamica
	CaD
	   Tav. II         2D
	[M]
	
	

	– termica
	CaT
	   Tav.VI         2E
	[M Q-1 L]
	
	

	– elettrica
	Q; e
	   Tav. IV        2D
	[Q]
	coulomb
	C

	– – areica
	D
	   Tav. IV        2B
	[Q L-2]
	
	C / m2

	Carica elettrica elementare
	e; q
	   Tav. IV        2D
	[Q]
	
	

	Grandezza
	Simbolo
	Posizione
	Dimensioni
	Unità di misura
	Simbolo

	Carica termica  
	S
	Tav.VI       2E
	[M Q-1 L] 
	
	

	– – elementare
	kc
	Tav.VI       2E
	[M Q-1 L] 
	
	

	Cedevolezza meccanica
	Cm
	Tav. III      0D
	[M-1 T2] 
	
	

	Cifra di perdita 
	p
	    Tav. I         6F
	[L2 T-3]
	
	

	Coefficiente di allungamento
	α
	Tav. III      4E
	[M-1L T-2] 
	
	

	– – assorbimento
	μ
	    Tav. I          3C
	[L-1]
	
	

	– – comprimibilità
	K
	    Tav. III       0E
	[M-1L T2] 
	
	

	– – diffusione
	D
	    Tav. I          4F
	[L2 T-1]
	
	

	– – dilatazione termica
	α, β, λ, γ
	    Tav.V         0C
	[Q-1L-1 T2] 
	
	

	– – evaporazione
	k
	    Tav. I          4F
	[L2 T-1]
	
	

	– – flessione
	ε
	    Tav. III       4E
	[M-1L T-2] 
	
	

	– – Hall 
	R
	Tav.  IV      2G
	[Q L3] 
	
	

	– – Joule-Thomson
	μ
	    Tav. II        2F
	[M-1Q L2] 
	
	

	– – Peltier
	π
	    Tav.VI        4F
	[M Q-1L2 T-2] 
	volt
	

	– – ricombinazione
	α
	    Tav. I          4D
	[T-1]
	
	

	– – scambio termico
	k
	    Tav.VI        3C
	[M Q-1L-1T-1] 
	
	

	– – scorrimento
	α
	Tav. III       0E
	[M-1L T2] 
	
	

	– – smorzamento
	d
	   Tav. I          4D
	[T-1]
	
	

	– – temperatura
	λ
	   Tav.V          0C
	[Q-1 L-1 T2] 
	
	

	– – torsione
	ga
	Tav. III       0E
	[M-1L T2] 
	
	

	– – trasmissione termica
	t
	   Tav.VI         3F
	[M Q-1L-2 T-1]
	
	

	– liminare
	G
	   Tav.VI         3C
	[M Q-1L-1 T-1] 
	
	

	Conducibilità termica
	Gθ
	Tav.VI         3D
	[M Q-1T-1] 
	
	

	Conduttanza elettrica
	G
	   Tav.IX         1B
	[M-1Q2 L-2 T] 
	1 / ohm
	

	– termica (SI)
	gt
	   Tav.VI         3F
	[M Q-1 L T-1] 
	
	

	Conduttività elettrica
	γ
	   Tav.IX         1B
	M-1Q2 L-3 T] 
	
	

	– termica
	γθ
	   Tav.VIII      1C
	[M Q-2 L-1T]
	
	

	Grandezza
	Simbolo
	Posizione
	Dimensioni
	Unità di misura
	Simbolo

	Corrente cinetica
	v ; IC
	    Tav. I         4E
	[L T-1]
	
	

	​– dinamica
	ID
	    Tav. II       3D
	[M T-1]
	
	

	Corrente elettrica
	I
	    Tav. IV      3D
	[Q T-1]
	A
	

	_ _ di conduz.
	IE
	    Tav. IV      3D
	[Q T-1]
	
	

	_ _ di spostamento
	I
	    Tav. IV      3D
	[Q T-1]
	
	

	​_ ​entropica o termica
	IT
	Tav. VI       3E
	[M Q-1 L T-1]
	
	

	Costante attrattiva cinetica
	KAC
	Tav. II        4E
	[M L T-2]
	
	

	– – dinamica
	KAD
	Tav. III       4G
	[M-1L3T-2]
	
	

	– – elettrica
	KAE
	Tav.VIII     4G
	[M Q-2L3T-2]
	
	

	– – termica
	KAT
	   Tav.IX        4E
	[M-1Q2L T-2]
	
	

	Costante dielettrica
	Kε
	    Tav. IX      0A
	[M-1Q2 L-3 T2] 
	
	

	– di tempo
	τ
	    Tav. I         2D
	[T]
	
	

	– di torsione
	k
	    Tav. II        4F
	[M L2 T-2] 
	
	

	Covolume molare
	b
	 Tav. III       3G
	[M-1L3] 
	
	

	Densità (massa specifica) 
	δ; 
	    Tav. II        2A
	[M L-3] 
	
	

	– di carica elettrica lineare
	λ
	Tav. IV      2C
	[Q L-1]
	
	

	– – – – areica
	σ
	Tav. IV      2B
	[Q L-2 ]
	
	

	– – – – volumica
	Ρ
	Tav. IV      2A
	[Q L-3 ]
	
	

	– di corrente elettrica
	J
	Tav. IV      3B
	[Q L-2 T-1] 
	
	

	– di energia volumica
	W
	    Tav. II        4C
	[M L-1 T-2] 
	
	

	– di flusso termico
	q; Ja
	    Tav. II        5D 
	[M T-3] 
	W / m2
	

	Diffusività termica
	α
	    Tav. I          4F
	[L2 T-1]
	
	

	Distanza
	d
	    Tav. I          3E
	[L]
	metro
	m

	Emissività integrale
	e
	    Tav. II        5D
	[M T-3] 
	
	

	– specifica
	eν
	    Tav. II        4D
	[M T-2] 
	
	

	Energia
	E; W
	    Tav. II        4F
	[M L2 T-2]
	joule
	J

	– raggiante
	Wλ
	    Tav. II        4F
	[M L2 T-2] 
	joule
	J

	Entalpia
	H
	    Tav. II        4F
	[M L2 T-2] 
	joule
	J

	Entropia
	S
	Tav. VI       2E
	[M Q-1L] 
	
	

	Grandezza
	Simbolo
	Posizione
	Dimensioni
	Unità di misura
	Simbolo

	Fluidità cinetica
	fc
	    Tav. I          2B
	[L-2 T]
	
	

	– dinamica
	fd
	Tav. III       1E
	[M-1L T] 
	
	

	Flusso cinetico
	
	    Tav. I          4F
	[L2 T-1]
	
	

	– dinamico
	q
	Tav. II        3E
	[M L T-1]
	
	

	– radiatico
	
	Tav. IV      3E
	[Q L T-1]
	
	

	– magnetico
	Φm
	Tav. VI       3F
	[M Q-1 L2 T-1] 
	weber
	Wb

	– gravitazionale
	Φg
	    Tav. I         5G
	[L3 T-2]
	
	

	– energetico
	Φθ
	Tav. II        4F
	[M L2 T-2] 
	
	

	– elettrico
	ΦE
	Tav. VI       4G
	[M Q-1 L3 T-2] 
	
	

	– termico
	
	Tav. IV      4F
	[Q L2 T-2]
	
	

	Forza
	F; f
	Tav. II        4E
	[M L T-2] 
	newton
	N

	– elettromotrice
	E
	Tav. VI       4F
	[M Q-1L2 T-2] 
	volt
	V

	– magnetomotrice
	Fm; fm
	 Tav. IV      3D
	[Q T-1]
	
	

	Frequenza
	f; υ
	    Tav. I         4D
	[T-1]
	hertz
	Hz

	Impedenza elettrica
	Z
	Tav.VIII     3F
	[M Q-2 L2 T-1] 
	
	

	– meccanica
	zm
	Tav. II        3D
	[M T-1]
	
	

	Impulso
	q; I
	Tav. II        3E
	[M LT-1]
	
	

	– angolare
	J
	Tav. II        3F
	[M L2 T-1] 
	J s
	

	Induttanza elettrica
	L
	Tav.VIII     2F
	[M Q-2L2] 
	
	

	– termica
	Lθ
	   Tav. IX       2D
	[M-1Q2] 
	
	

	Induzione magnetica
	B
	Tav. VI       3D
	[M Q-1T-1] 
	
	

	Inertanza
	Ma
	   Tav. II         ??
	[M L-4] 
	Fuori tavola II
	

	Intensità di campo radiatico
	Ik
	   Tav. IV       3D
	[Q T-1]
	
	

	– – elettrico
	H
	   Tav. IV       3C
	[Q L-1 T-1]
	
	

	– – magnetico
	
	   Tav. VI       3E
	[M Q-1 L T-1]
	
	

	– – corrente elettrica
	I
	   Tav. IV       3D
	[Q T-1]
	ampere
	A

	Intensità di corrente termica
	Iθ
	Tav. VI        3E
	[M Q-1LT-1] 
	
	

	– energetica o potenza
	P
	Tav. II        5F
	[M L2 T-3] 
	
	

	Irradiamento o radianza
	E
	Tav. II        5D
	[M T-3] 
	
	

	Grandezza
	Simbolo
	Posizione
	Dimensioni
	Unità di misura
	Simbolo

	Lavoro
	W; L
	Tav. II        4F
	[M L2 T-2] 
	joule
	J

	Lunghezza
	l; λ; L
	    Tav. I         3E
	[L]
	metro
	m

	– d’onda
	λ
	    Tav. I         3E
	[L]
	metro 
	m

	Magnetizzazione
	M; M
	    Tav. IV      3C
	[Q L-1 T-1]
	
	

	Magnetone di Bohr
	μB
	    Tav. IV      3F
	[Q L2 T-1]
	
	

	Massa
	M; m
	Tav. II        2D
	[M]
	kilogrammo
	kg

	– volumica
	δ
	Tav. II        5D
	[M L-3] 
	
	kg/m3

	Mobilità
	u
	    Tav. IV      3C
	[Q L-1T-1]
	
	

	Modulo di comprimibilità
	χ
	Tav. II        4C
	[M L-1 T-2] 
	
	

	– – Coulomb
	G
	Tav. II        4C
	[M L-1 T-2] 
	
	

	– – flessione
	Ef
	Tav. II        4C
	[M L-1T-2] 
	
	

	– – scorrimento
	Es
	Tav. II        4C
	[M L-1T-2] 
	
	

	– – torsione
	Et
	Tav. II        4C
	[M L-1 T-2] 
	
	

	Modulo di Young
	E
	Tav. II        4C
	[M L-1T-2] 
	
	

	Momento angolare
	P; h
	Tav. II        3F
	[M L2 T-1]
	
	

	– d’inerzia
	I
	Tav. II        2F
	[M L2] 
	
	

	– elettrico di dipolo
	me
	    Tav. IV      2E
	[Q L] 
	
	

	– elettrico di quadrupolo
	Qe
	    Tav. IV      2F
	[Q L2] 
	
	

	– elettromagnetico
	m
	    Tav. IV      2F
	[Q L2] 
	
	

	– magnetico di dipolo
	mm
	    Tav. VI      3G
	[M Q-1L3 T-1] 
	
	

	– magnetico di quadrupolo
	Qm
	Tav. IV      3G
	[Q L3 T-1]
	
	

	– meccanico (di una forza)
	M
	Tav. II        4F
	[M L2 T-2] 
	
	

	Numero d’onda
	k
	    Tav. I         3C
	[L-1]
	
	

	Periodo
	T
	    Tav. I         2D
	[T]
	secondo
	s

	Permeabilità magnetica
	μ
	Tav.VIII     2E
	[M Q-2 L] 
	
	

	Permeanza
	Λ
	Tav.VIII     2F
	[M Q-2L2] 
	
	

	Percettività
	P
	    Tav. IX      0A
	[M-1Q2 L-3 T2] 
	
	

	Peso
	P
	Tav. II        4C
	[M L T-2] 
	newton
	N

	– specifico
	ν;  ps
	Tav. II        4B
	[M L-2T-2] 
	Newton / metro3
	N / m3

	Grandezza
	Simbolo
	Posizione
	Dimensioni
	Unità di misura
	Simbolo

	Polarizzabilità
	α
	Tav. IX       0D
	[M-1 Q2T2] 
	
	

	Polarizzazione elettrica
	P
	Tav. VI      4E
	[M Q-1L T-2] 
	
	

	– magnetica
	J
	Tav. VI      3D
	[M Q-1T-1] 
	
	

	Polo magnetico
	p
	Tav. VI      3F
	[M Q-1L2 T-1] 
	
	

	Portata di massa
	P; Qm
	Tav. II        3D
	[M T-1]
	
	kg/s

	– – volume
	L; Qv
	    Tav. I         4G
	[L3 T-1]
	
	m3/s

	– ponderale
	Qn
	Tav. II        5E
	[M L T-3] 
	
	

	Potenza
	P
	Tav. II        5F
	[M L2 T-3] 
	watt
	W

	Potenziale elettrico
	V; U; Ψ
	Tav. VI      4F
	[M Q-1L2 T-2] 
	volt
	V

	– magnetico
	U
	Tav. IV      3D
	[Q T-1]
	
	

	Potere diottrico
	D
	    Tav. I         3C
	[L-1]
	
	

	– termoelettrico
	P
	Tav.VIII     2G
	[M Q-2 L3] 
	
	

	Pressione
	p
	Tav. II        4C
	[M L-1 T-2] 
	pascal
	Pa

	Prevalenza
	h
	    Tav. I         3E
	[L]
	
	

	Pulsazioni
	ω
	    Tav. I         4D
	[T-1]
	
	

	Quantità di moto
	q
	    Tav. II        3E
	[M L T-1]
	
	

	Radianza
	L
	Tav. II        5E
	[M L T-3]
	
	

	Reattanza elettrica
	X
	Tav.VIII     3F
	[M Q-2 L2 T-1] 
	
	

	– meccanica
	xm
	Tav. II        3D
	[M T-1]
	
	

	Resilienza
	r
	Tav. II        4D
	[M T-2 ]
	
	

	Resistenza cinet. o meccanica
	rm
	Tav. II        3D
	[M T-1]
	
	

	– dinamica
	
	Tav. III       3F
	[M-1 L2 T-1]
	
	

	– elettrica
	R
	    Tav. IX      3D
	[M-1 Q2 T-1] 
	ohm
	(

	– termica
	RT ; Rθ
	Tav.VIII     3F
	[M Q-2L2 T-1]
	
	

	Resistività cinet. o meccanica
	ρC
	   Tav. II         3D
	[M L T-1]
	
	

	Resistività dinamica
	D
	Tav. III       3G
	M-1 L3 T-1
	
	

	– elettrica
	ρE
	Tav.VIII     3G
	[M Q-2L3 T-1] 
	ohm metro
	

	– termica
	T; ρθ
	   Tav. IX       3E
	[M-1Q2 L T-1] 
	
	

	Grandezza
	Simbolo
	Posizione
	Dimensioni
	Unità di misura
	Simbolo

	Rigidità dielettrica
	Ke
	Tav. VI      4E
	[M Q-1L T-2] 
	
	

	– di una molla
	k
	Tav. II        4D
	[M T-2] 
	
	

	– magnetica
	Km
	    Tav. VI      3E
	[M Q-1L T-1] 
	
	

	Riluttanza magnetica
	R
	    Tav. IX      2B
	[M-1Q2 L-2] 
	
	

	Sezione d’urto
	σ
	    Tav. I         4F
	[L2]
	
	

	Sforzo di taglio
	τ
	Tav. II        4C
	[M L-1T-2] 
	
	

	– normale
	σ
	Tav. II        4C
	[M L-1T-2] 
	
	

	Spostamento dielettrico
	D
	Tav. IV      2B
	[Q L-2] 
	
	

	Superficie
	S; A
	    Tav. I         4F
	[L2]
	
	m2

	Suscettanza elettrica
	B
	    Tav. IX      1B
	[M-1Q2 L-2 T] 
	
	

	Temperatura
	T ; θ
	Tav. IV      4E
	[Q L T-2]
	kelvin
	K

	Tempo
	T ; t
	    Tav. I         3D
	[T]
	secondo
	s

	Tensione di vapore
	p ; τ
	    Tav. II        3F
	[M L-1 T-2] 
	
	

	– superficiale
	τs
	    Tav. II        4D
	[M T-2] 
	
	

	– tangenziale
	τt
	    Tav. II        4C
	[M L-1 T-2] 
	
	

	Trasmittanza
	T
	Tav. VI      3C
	[M Q-1L-1 T-1] 
	
	

	Velocità lineare
	v ; c
	    Tav. I         5E
	[L T-1]
	
	

	– angolare
	(; va
	    Tav. I         5D
	[T-1]
	
	

	– areolare
	A
	    Tav. I         5F
	[L2 T-1]
	
	

	Vettore di Poynting
	S
	    Tav. II       5D
	[M T- 3]
	
	

	Viscosità cinematica
	v; ηc
	    Tav. I         5F
	[L2 T-1]
	
	

	– dinamica
	; ηd
	    Tav. II        3C
	[M L-1T-1]
	
	

	Volume
	Vol
	    Tav. I         4G
	[L3]
	3
	m3

	– specifico
	v
	    Tav. III      2G
	[M-1L3] 
	Vol / massa
	m3/kg


